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IN - Inspektor Nadzoru
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1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT STWIORB

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z:
L] korytowanie pod nawierzchnie EPDM,

= korytowanie pod nawierzchnie z kostki betonowej oraz granitowej,

=  korytowanie pod nawierzchnig z piasku,

w zakresie zadania ,Budowa matej architektury na terenie rekreacyjnym przy ul. Dolskiej/ Sremskiej w Poznaniu”.

W celu petnego zrozumienia zakresu robdt, standardow materiatow i wykonania robot niniejsza Specyfikacje Techniczng nalezy
rozpatrywac fgcznie z pozostatymi dokumentami, stanowigcymi Opis przedmiotu zaméwienia.

1.2, ZAKRES ROBOT OBJETYCH STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych ze zdjeciem warstwy ziemi poprzez korytowanie
pod budowe nawierzchni.

2. MATERIALY
Nie wystepuija.
3. SPRZET

3.1. KORYTOWANIE POD NAWIERZCHNIE
Wykonawca przystepujacy do wykonania rob6t ziemnych powinien wykazac sie mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu do:

= odspajania i wydobywania gruntow (narzedzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki, koparki, tadowarki, wiertarki
mechaniczne itp.),

=  jednoczesnego wydobywania i przemieszczania gruntéw (spycharki, zgarniarki, réwniarki, urzadzenia do hydromechanizaciji itp.),

= transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samochody skrzyniowe, taSmociagi itp.).

4. TRANSPORT
Zdjety materiat po zatadunku nalezy wywie$¢ samochodami po za granice robot — wykonawca wywozi materiat na kompostownie. Czes$c¢
ziemi pozostawi¢ na odktad pod zaktadanie trawnikéw w miejscu rozbidrki murkdéw.

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powinien by¢ dostosowany do rodzaju gruntu (materiatu), jego objetosci, sposobu
odspajania i zatadunku oraz do odlegtosci transportu. Wydajnos¢ Srodkow transportowych powinna by¢ ponadto dostosowana do
wydajnosci sprzetu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (materiatu).

Zwiekszenie odlegtosci transportu ponad wartosci zatwierdzone nie moze byé podstawg roszczen Wykonawcy, dotyczacych dodatkowej
zaptaty za transport, o ile zwiekszone odlegtosci nie zostaty wczesniej zaakceptowane na pismie przez Inzyniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. KORYTOWANIE

Przed przystapieniem do prac wszystkie tereny zieleni nalezy uprzatna¢ z zanieczyszczen oraz nalezy wykona¢ geodezyjne wytyczenie
granic robot zgodnie z projektem zagospodarowania terenu. Nastepnie korytujemy tereny. Nalezy zachowac szczegding ostroznosc przy
pracach ziemnych, poniewaz w terenie znajduja sie sieci podziemnej infrastruktury technicznej.

Korytowanie nalezy wykona¢ koparkg lub koparko — tadowarkg lub recznie przy uzyciu topat.
Glebokos¢ korytowania terenu:
»  pod nawierzchnie EPDM - gt. 38 cm,

»  pod nawierzchnie z kostki betonowej - gt. 34 cm,
»  pod nawierzchnie z kostki granitowej - gt. 33 cm,
»  pod nawierzchnie z piasku - gt. 30 cm.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

Sprawdzenie jako$ci rob6t polega na ocenie wykonania wykopu i jego gtebokosci.

6.3.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podaje tablica 1.

Tablica 1. Czestotliwos$¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalna czestotliwos$¢ badan i pomiardow
1 | Pomiar szerokosci korpusu ziemnego Pomiar tasmg, szablonem, tatg o dtugosci 3 m i poziomicg lub
2 | Pomiar szerokosci dna rowdw niwelatorem, minimum w dwoch punktach oraz w migjscach, ktdre
3 | Pomiar rzednych powierzchni korpusu budza watpliwosci
ziemnego
4 [ Pomiar pochylenia skarp
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5 | Pomiar rownosci powierzchni korpusu

[e)]

Pomiar réwnosci skarp

7 | Pomiar spadku podtuznego powierzchni | Pomiar niwelatorem rzednych w odstepach co 200 m oraz w
korpusu lub dna rowu punktach watpliwych

8 | Badanie zageszczenia gruntu Wskaznik zageszczenia okresla¢ dla kazdej utozonej warstwy lecz
nie rzadziej niz w dwdch punktach

6.3.2. Szeroko$¢ korpusu ziemnego

Szeroko$¢ korpusu ziemnego nie moze réznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 10 cm.

6.3.3. SzerokosS¢ dna rowdw

Szeroko$¢ dna rowow nie moze rdznic sie od szerokosci projektowanej o wiecej niz + 5 cm.

6.3.4. Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mogg réznic sie od rzednych projektowanych o wiecej niz -3 ¢cm lub +1 cm.

6.3.5. Rownosc korony korpusu

Nieréwnosci powierzchni korpusu ziemnego mierzone fatg 3-metrowg, nie moga przekracza¢ 3 cm.

6.3.6. Spadek podtuzny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtuzny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sprawdzony przez pomiar niwelatorem rzednych
wysokosciowych, nie moze dawac réznic, w stosunku do rzednych projektowanych, wiekszych niz -3 cm lub +1 cm.

6.3.7. Zageszczenie gruntu

7.

Wskaznik zageszczenia gruntu okreslony zgodnie z BN-77/8931-12 powinien by¢ zgodny z zatozonym dla kategorii ruchu KR1 -
Is> 0,97.

OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowg jest metr szeScienny wykonanego wykopu.

ODBIOR ROBOT

Odbidr wykopdw nastepuje na podstawie projektu i pomiaru powykonawczego.
Odbior robét zanikajacych i czeSciowych dokonuje Inspektor Nadzoru.

9.

PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]
Cena wykonania jednego metra szesciennego wykopow obejmuje:

roboty przygotowawcze,
oznakowanie robdt,
wykonanie wykopu z transportem urobku.



